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FORMELLISTE

Dekomponering av akselerasjonsvektor:
a(t) =v'(t) T(t) + x(t)v(t) N(¢)
Diskriminanten i annenderiverttesten:
A=AC—-B* der A= fu, B=fuy, C=fy
Koordinatsystemer:
Sylinderkoordinater (r, 6, z):
r=rcosf, y=rsinfb, z=z,
r’=ax*>+y* dV =rdzdrdf

Kulekoordinater (p, ¢, 0):

r=psinpcosf, y=psingsinh, 2z =p cosp,

pPP=x+y?+2% dV = p*sinpdpdpdd
Flateintegral:
do = |r, X r,| dudv

For graf z = f(z,y): do= /14 fZ+ fidzdy

Tyngdepunkt for romlige legemer:

e e = fffoon <= fff o

Vektoranalyse:

Greens teorem: j{ Mdx+ Ndy = // (8_]\7 — 8_M) dA
C R or 8y

Divergensteoremet: / / F-ndo= / / / divF dV
s T

Stokes’ teorem: j{ F-Tds= // (curl F) - ndo
c s

Vedlegg (Side 1 av 1)

(dm = §dV)



