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Formler og konvensjoner

x = r cos(◊) = Í cos(◊) sin(Ï), 0 Æ r, Í

y = r sin(◊) = Í sin(◊) sin(Ï), 0 Æ ◊ < 2fi

z = z = Í cos(Ï), 0 Æ Ï Æ fi.

ds = |rÕ(t)|dt

dA = dx dy = r dr d◊

dS = |rx ◊ ry| dx dy

(dS = |(zx, zy, ≠1)| dx dy for z = z(x, y))

dV = dx dy dz = r dr d◊ dz = Í2 sin(Ï) dÍ dÏ d◊

dr = r
Õ(s) ds = T ds = r

Õ(t)
|rÕ(t)| |r

Õ(t)| dt

(dr = (dx, dy) = (dx
dt , dy

dt )dt for r = (x, y))

curl(F) = Ò ◊ F =
1

ˆF3
ˆx2

≠ ˆF2
ˆx3

, ˆF1
ˆx3

≠ ˆF3
ˆx1

, ˆF2
ˆx1

≠ ˆF1
ˆx2

2

⁄⁄

A

1
ˆQ
ˆx ≠ ˆP

ˆy

2
dA =

⁄

ˆA
P dx + Q dy

⁄⁄⁄

V
div(F) dV =

⁄⁄

ˆV
F · n dS

⁄⁄

S
curl(F) · n dS =

⁄

ˆS
F · T ds


